Configuration de VSPE & NemaStudio pour tester 2 ou plus, logiciels

de navigation, simultanément.

Dans cet exemple je vais envoyer les données du NemaStudio GPS sur COM7 et AIS sur COM8. Ces données seront
ensuite envoyées au(x) logiciel(s) de navigation sur COM5 & COM®6 respectivement.

1) Ouvrir VSPE

B Virtual Serial Ports Emulator (Emulation started) = =

Fle  View Langusge Emulation Device Help
| > “”*l 5 O

Title Create new de\rice...| Device Status

Ready htto: {fwww. eterlogic.com

2) Créer deux « Connector »

L o

Specify device type
Device bype
|Cu:unneu:tu:-r ﬂ
WIRT1
E Unlike regular serial port, connector is a virtual
device that can be opened twice, YWhen opened, it

creates data pipe between its clients, That allows
separate applications use the same serial port to
exchange data,

2 2

!I'._
E Mew serial pork E Existing setial port Client application

| Suivant = | Annuler | fide
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3) Un que I'on va appeler COM7 et I'autre COM8

Specify device c%ara cteristics

Virtual serial port
-

[T Emulate baud rate (optional)

< Précedent Teminer Annuler Aide

4) Pour obtenir ceci apres cette opération

o~ Virtual Serial Ports Emulator tgmulation started) = B
File  View Language  Emulation Device Help

s @ > Wy %o O

Title |Device |5tatus
COM7 Connector Feady
COMa Connector Feady

{Monday, May 01, 2017} [COM7?] Initialization...0E

{Monday, May 01, 2017} [COMZ2] Initialization...0E

Ready

http: {fwww, eterlogic, com -
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5) Créer maintenant deux « Splitter »

Specify device type

oMl Device type

|Splictr |

=

é JIRTL Dats splitter creates virtual device that represents
= exizting serial port to share it between different

applications. Please note that if you have created

virtual serial port COMS, all applications must be

configured to use COMS,

22323

r
E Mew serial pork E Existing setial port Client application

«::F'rén:édentl Suivant = I Annuler | fide

6) Un quiva utiliser les data du COM7 (GPS) pour les envoyer sur COM5
et 'autre qui va utiliser les data du COMS (AIS) pour les envoyer sur COM6

Fa =

—
Specify device characteristics
Wirtual serial port Drata source serial port
COMS x| coms w| | settings...
[~ Read only

¥ Redirect modem regiskers

Initial modem reqgisters state
( v RTS v DTR

< Précédent Termnpiner Annuler fide
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7) Ne pas oublier de paramétrer les ports (9600 pour GPS & 38400 pour AlS), no DTR/RTS, no parity,
8 Bits, 1 Stopbit

-

I8 virtual Serial Specify device characteristics > =L
File “iew Lang.
. Mirtual serial port Draka source serial port
= E » ,
|coms x| |comz || Settings...
Title [~ Read only
COMT ¥ Redirect modem regiskers
COME "Initial modem reqisters skate
v RTS Iv DTR
COMS =3 COMA
[ '\
Serial port settings
Speed 9E00
{Monday, May h]
DTR/RTS MO
Mornd M L .
{Henday, May Parity ylu]
{Monday, May Bitz a8
{Honday, May O Stl:ud::.?its 1
ReadintervalTimeout -1
< Précéde
Ready etlogic, corm i
| ik I Zancel
8) Pour obtenir ceci a la fin de cette opération
AGLLILILIS L 015 L UMIGLL S L GELL LS -
u Virtual Serial Ports Emulator (Emulation started)
File ‘“iew Language Emulation Device Help
= & » = v % i
Title | Device | Status
COM7 Connector ()4
CoOMa Connector QK
COMY? =3» COME Splitter Feady
COMa =: COMe Splitter Ready
{Monday, May 01, E017} [COM7] Initialization...0E h]
{Monday, May 01, z0l7} [COME] Initialization...0E
{Monday, May 01, 2017} [COM7 =+ COMS] Initialization...0E (1)
{Monday, May 0L, Z017} [COME == COM&] Initialization...0E (1)
Ready bikbp: ) fwnar ekerlogic, com -
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On sauve la configuration avant de poursuivre.

On a donc créé deux ports RS-232 (7 & 8) qui vont recevoir les données GPS & AIS du NemaStudio, données qui
seront redistribuées au(x) logiciel(s) de navigation, via les RS-232 (5 & 6). Il faut que ces ports soient activés
(Emulation started), AVANT de lancer les logiciels de navigation, puis que ceux-ci soient paramétrés pour le GPS en
COMS5 et I’AlS en COM6

Note :

Ces numéros de port sont tout a fait arbitraires et fonction des ports physiques présents sur le PC.
De toutes les facons, le VSPE propose uniquement les numéros de ports non occupés.

Maintenant on va créer les instruments pour transmettre des trames NMEA
au(x) logiciel(s) de navigation

1. D’abord aller dans "Settings" - "Communications settings". Si les ports 7 & 8 ne sont pas visibles, faire un
"Reset all", fermer le NemaStudio et le relancer. Paramétrer les ports comme ci-dessous

- NemaStudio release 1.35.6260.23445 Licensed to: IMelody n Blues.org - H
File Edit View Settings Help
[Ey Logging is OFF B | Tedfile: ] 5 [ & 53 @ @ X | wd v @
-« 3 X GPS1 | AlIS1." Communications Settings 4 b x| NMEAObjectEx. v I X
u = fvailable Obiects
J ) . . -AIS
Serial (COM)Port settings | LUDPIIP Port settings - Atitude
AlS ~Custom
@ PoriName BaudRate DataBits Party  StopBits N2000Dev Status "EF’S g
Heading
COM1 S600 8 None One Not used ~Radar
GPS 9600 2 Mone One Mot used ~Sounder
~Transducer
ﬁ coms 38400 8 None One Not used -Velocity
~Weath
4 COMS 9600 8 None | One Not used samher
Weather COME 38400 g None |One Not used
@ ObjectControl Ce... ~ & X

Altitude (meters)
Reset all (IMPORTANT: use this button only after you have added or removed any serial ports 2|2
from your system. You will also need to reload all open objects because NemaStudio
will close them before performing this operation. Mote that all port parameters will

Heading

Radar be reset to their default Windows settings.
It iz good practice to also review the port setting for each object after the reset. Course (degrees)
ﬁ [] Use RTSICTS Handshaking 232
Sounder
pe= MNOTE: For Multicast UDF use IF address range 224.0.0.0 to 239.255.255.255
(3 .
@ and set the Time To Live to a value between 1 and 255. Apply settings Velocity (knots)
Velocity 1005
/0 Port Monitor * 0 X Rudder (angle in deg.)
Xducer .
Z 0.0=
A
Y
Attitude
s
2
Custom
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2. Créer un GPS, entrez vos parametres, vérifier que c’est le bon comport 7, sinon corriger pour obtenir les

valeurs ci-dessous.

La période de transmission des trames est a 5 secondes , ce qui est relativement long ; mais ...voir plus bas.

- o N

NMEA ObjectEx.. -~ & X

=l Available Obiects
-AlS

- Attitude
~Custom

- GPS
~Heading

- Radar

- Sounder
~Transducer
~Velocity
~Weather

n NemaStudio release 1.35.6260.23445 Licensed to: IMelody n Blues.org
File  Edit View Settings Help
[Er Logging is OFF B | Tedtfile (1 & | v | % R R X (@ T @
v x %31’4%1 b x
; ﬂ -. Tag: NMEA 0183 sentences
Settings Identifier
AlS Latitude Longitude Course Velocity Altitude(m) ® saP O P
49" 55.92389'N 002° 11.94501"W 232 10 2
ﬁ UTC Date UTC Time LZone (hrs) Magn Var. Enmmolcs
1000202017 [El= | [11:39:33 L 0.0 =in Mode ind.
GPS .
PDOP HDOP VDOP Geoid.Sep. Satellites GPS fix quality GLL A - (] GsA
{"? 008 | 0ok | 0ok | 500k o] '®GPS RMC A - S - []Gsv
) DGP3
.= Ovic & -~ ] D™
Weather | | saiellites used (GSA.GSV) (max 12) = [Jeea 1 - [ zDA
eC I e
GPS = XTE - RME ©
& Waas ® Normal e IA_I - \A_‘
1 FRNE 13| |17 |2 || |= —~
Heading 2 B 10 14 w2 |= ] L Auto
a7 AR InEAnE
[ 'E 4 a 12 18 20 22 2 32
Radar A N
g na n.a n.a. n.a. n.a. n.a. LOOD
Sounder <
Port: v| PosUpdate: | 1.0/ Transmit | 5.00/% Stoy Start
@ 9600.8.Mone.One second second
Velocity
>’ - g
1iQ Port Monitor > o X
Xducer
z
A
Attitude
[
/
Custom
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ObjectControl Ce... v X

Altitude (meters)
bl o

Course (degrees)
23215

Velocity (knots)
10,015

Rudder (angle in deg.)
0.0/%



3. Créer un AlS, entrez vos parametres, vérifier que c’est le bon comport 8, sinon corriger pour obtenir les
valeurs ci-dessous.
La période de transmission des trames est a 5 secondes , ce qui est relativement long ; mais ...voir plus bas.

- NemaStudio release 1.35.6260.23445 téicensed to: Melody n Blues.org = B
File  Edit View Settings Help
[iﬂ;‘Logging is OFF & Tetfile ] B [ 4 B3 B l"’a :@ X @ - @
= 3 X GP31." AIS1 4 B x| NMEAObjectEx. ~ 1 X
AlS Clazs A Vessel = Available Obiects
Tag: -AIS
- Attitude
IS Msg. type B - Custom
Ship data Voyage data -GPS
% MMSI number Name of Vessel Own ship (VDO) [ Dim. A (m) Dim. B(m) Destination ~Heading
702182000 | |AIST 80 20| |DEFAULT - gadﬂr
GPS ; : : = - Sounder
= Call Sign Type of Ship Dim. C {m Dim. D (m) ETA ~Transducer
Gﬁ? Als 30 - Vessel (Fishing) v 5 15 féwr. 10,2017 18:20 = ~Velocity
'l - Weather
IMO number Type of Cargo — Draught (dm)
el 02100620 3-CatC (DG, HS or MP hazard) v & | 50
@ Position Device Position Accuracy a Object Control Ce.. v 1 X
0 - Unspecified v |0-Low(>=10m) v RAM L[] y| Msg5.sec. = 60003 _
Heading Altitude (meters)
Q- Msq. type 1 2E
= Latitude COG 500G MNav. Status
Radar 49° 58.14010' N 23 20| 15 - Mot defined v | Spec Manoeuvre Indicator ]
Longitude HDG ROT(deg/min) < Course (degrees)
g 002° 09.24792' W 23 0/t I NeTl [ Linkto GPS Msglsec | 700E 2312
Sounder
@ Port: |COME W Add checksum Start Velocity (knots)
38400.8,None,One -
Velocity 20.0=
1iQ Port Monitor * 0 X Rudder (angle in deg.)

Xducer .
0.0f=

-
«?—»
[}

Attitude

£

Custom

Voir plus bas c’est ici !

Si vous n’avez que la version d’essai du NemaStudio, le nombre de trames étant limité a 100, on arrive
rapidement a la fin des transmissions. Bon ! Pas de panique, on ferme le NemaStudio en vérifiant
auparavant que dans "General settings" que I'onglet "Program settings" est comme ci-dessous avec "Save
always" ou "Ask" coché.

Program settings | NMEA zettings | AIS =eftings

Save object options Logging options

® Save always LogFile Path

) Save never C:\NemaStudicLogF
() Ask [ | Append dateltime

Il ne reste plus qu’a relancer le programme et démarrer le GPS & I’AlS.
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